Meno: Alex Popovic

Datum: 31.1.2018

Nazov: Pozorovanie pohybu gul6¢ky na vodorovnej a naklonenej rovine.
Pomécky: doska so Zliabkom, stopky ,guld¢ka, dizkové meradlo

Teoreticka cast:

%
1.
Pohyb po vodorovnej rovine je Pohyb po naklonenej rovine je

rovnomerny, ak rychlost je konstantna. rovnomerne zrychleny, ak zrychlenie je konstantné.
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t1: Cas, za ktory prejde vodorovny Usek ty: Cas, za ktory prejde Sikmy Usek

Postup: 1. Overime, Ze pohyb gul6¢ky po vodorovnej rovine je rovhomerny

1.1 Gul6cku uvolfiujeme z toho istého miesta naklonenej roviny (l,=konstantna)
a odmeriame cas t1, za ktory prejde vodorovny usek I;.

1.2 Meranie opakujeme pre 5 réznych Usekov |;,Udaje zapiSeme do tabulky uréime
rychlost v.

1.3 Zostrojime graf zavislosti rychlosti v od ;.

P.c. l1[ecm] t1[s] vlecm/s] | Av[cm/s]

1. 50 0,84 59,50 2,46

2. 60 1,04 57,70 0,66 \/\
3. 70 1,20 58,30 1,26 \

4. 80 1,45 55,20 1,84

v

5. 90 1,65 54,50 2,54

57,04 1,75




2. Overime, Ze pohyb guldcky po naklonenej rovine je rovnomerne zrychleny.

2.1 Gul6cka uvoltiujeme postupne z roznych vzdialenosti |, naklonenej roviny
a odmeriame ¢as t, ,za ktory prejde vzdialenost I.

2.2 Meranie opakujeme pre 5 r6znych Usekov |,, Udaje zapiSeme do tabulky uréime
zrychlenie a.

2.3 Zostrojime graf zavislosti zrychlenia a od I,.

P& | Lieml | tls] | alems? Aa[‘j]m's’
1. 80 2,22 32,45 0,72
2. 90 234 | 3272 | 099
3, 100 255 | 3080 | 0,93
. 110 265 | 31,30 | 0,33
3 120 276 | 31,50 | 0,23

31,73 | 0,68

Zaver:

Vodorovnd rovina — Pohyb gul6cky bol spomalovany trenim, ktoré vsak je zanedbatelné a preto
mozeme konstatovat, Ze jej pohyb bol rovnomerny. Pri merani sa vyskytli chyby pod vplyvom
vonkajsich podmienok a nepresnosti nasich zmyslov a preto je vysledok merania 57,04 cm.s* + 1,75

cm.st.

Naklonend rovina - V tomto pripade iSlo o rovhomerne zrychleny pohyb s priemernym zrychlenim
31,73 cm.s2 a chybou merania (kvdli vy3sie uvedenym vplyvom) 0,68 cm.s.



