Laboratdrne cvicenie ¢.4

Nazov: Barbora Kamencikova 1.B 18.11.15
Pozorovanie pohybu gul6cky na vodorovnej a naklonenej rovine
Pomocky: doska so Zliabom,stopky,gul6¢ka,dizkové meradlo

Teoreticka Cast:

A
[]

Pohyb po vodorovnej rovine je rovhomerny ,ak rychlost je konstantna

t,-Cas za ktory prejde vodorovny usek
Pohyb po naklonenej rovine je rovnomerne zrychleny ak zrychlenie je

konstantné

2.1,
,=-at;>a="2
2=t ma t2

t,-Cas za ktory prejde Sikmy Usek

1.0verime ,Ze pohyb gul6c¢ky po vodorovnej rovine je rovnhomerny
1.Guld¢ku uvolfiujeme z toho istého miesta naklonenej roviny /I,=konstt./a
odmeriame cas t; za ktory prejde vodorovny Usek [;

2.Meranie opakujeme pre 5 roznych usekov [; ,udaje zapiSeme do tabulky,
urc¢ime rychlost v

3.Zostrojime graf zavislosti rychlosti v od [4

Postup
a tabulka :

P.C L ty v Av
1. 60 0,59 101,7 -14,5
2. 75 0,97 77,3 9,9
3. 85 1,01 84,2 3
4, 100 1,19 84 3,2
5. 120 1,35 88,8 -1,6
Priemer 87,2 6,44

2.0verime Ze pohyb guldcky po naklonenej rovine je rovhomerne zrychleny

1.Gul6c¢ku uvoltiujeme postupne z roznych vzdialenosti [, naklonenej
roviny a odmeriame cas t, za ktory prejde vzdialenost [,

2.Meranie opakujeme pre 5 r6znych usekov [,,udaje zapiseme do tabulky,
uré¢ime zrychlenie a

3.Zostrojime graf zavislosti zrychlenia a od [,



P.C. [, t, a Aa
1. 200 3,41 34,4 9,14
2. 170 3,20 33,2 10,34
3. 140 2,35 50,7 -7,16
4, 100 2 50 -6,46
5. 80 1,8 49,4 -5,86
Priemer 43,54 7,8
Grafy:
1.
A
2.

v

Zaver:1.RPP nenastal, kvoli ovplyviiujucim faktorom: trenie, kt. posobilo proti pohybu telesa
Nedokonalost povrchov po ktorych sa
teleso pohybovalo
Nedokonalost fudskych
zmyslov(nepresné meranie ¢asu pohybu).

2.RZPP nenastal kvoli faktorom z tlohy 1.



