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Zaldadinelpojmy a struktura

Priemyselny robot pozostava:
1- manipulator,

2- spojovacie vedenia,

3- riadenie robota,

4- rucny programovaci pristroj (Teach pendant),
5- softvér,

6- volitelna vybava, prislusenstvo.



Teach pendant:

Zaldadnerpojmy a

dokaZzeme obsluzit a naprogramovat celého robota,

vieme vytvorit vlastny program, manualne navadzat robota n:
naucit ho aké trajektorie ma vykondvat - uvedenie robota do pre

dolezita sucast tzv. ,Deadman switch”,

tlacidla na zadnej strane, ktoré musia byt zatlacené,

aktivované pohony robota,

strata vedomia, Uraz - operator tlacidla uvolni a tym robot zastavi.

Deadman switch




Zaldadinelpojmy a struktura

Mechanické spracovanie robotov
* mechanicka ¢ast tvorena tvorena ramenom a zapastim s c
* zaistit polohovanie uchopeného predmetu v priestore,
* manipulator musi mat najmenej Sest stuprnov volnosti,
» mechanicky je to realizované tzv. kibmi pohananymi pohonmi.

Efektor
Al 2c 257 o h h Efektor

e dolezitou sucastou robota je koncovy efektor, EpL g
e ,ruka“ ktorou robot vykonava pozadované operacie,
* manipuldcia, zvaranie, lakovanie,

e vacsSinou ide o Specifické efektory.



Vyzina

ma svoj predmet skimania, svoje zamery a ciele,
humanizaciu ludskej prace,

oslobodzuje ¢loveka od stresujucej a stereotypnej Cinnosti,
zvySuje bezpecnost prace,

ekonomické aspekty - zvysenie kvality a spolahlivosti vyrobkov, zvysenie
vyrobnych procesov, vyssiu produktivitu prace, zvySuje kultdru vyroby,

ROBOTY - umelo vytvorené bytosti vykonavajuce ludské Cinnosti.



Sériové roboty
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Angularne roboty

najcastejSie vyuzivané priemyselné roboty,
manipulacia bremien, r6zne technologické operacie,
6-0si robot.

SCARA roboty

vykonavania operacii ,,pick and place”
(uchop a preloz - manipulacia s bremenom),

vysoka rychlost pohybu a presnost polohovania,
balenie, paletizacia.

Kartézske roboty
3-0sé manipulatory
manipulacia s bremenami (portalovy Zeriav),

technologické procesy (nandasanie lepidla, kontrola
osadenych suciastok plosného spoja kamerovym systémom).
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Paralelné roboty

a) Delta roboty

e vyuzitie je velmi Siroké,

* najcastejSie ide o aplikacie, podobne ako u SCARA robotoy,
“ pick and place®,

e stretdvame sa v potravinarskom priemysle.

b) Hexapody

e v sucasnosti nie velmi Ziadané,

* ma6 noh,

* velka flexibilita,

e testovanie biologickych tedrii o pohybe hmyzu,
kontrola motorov a neurobioldgia.

Hybridné roboty

* su kombinaciou paralelnej a
sériovej kinematickej Struktury.
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nizke hmotnosti pohybujucich sa casti,
vysoka pracovna rychlost a zrychlenie,
ram a vSetky Casti stroja su obycajne len minimalne namahané,
pouzitie normalizovanych suciastok,

vysoka presnost.



CO-BOTY (Kooperujuce roboty s clove

schopnost pracovat po boku ¢loveka,

su to dvojramenné (jednoramenné) roboty osadené n
na mobilnom podvozku,

vybavené zobrazovacim systémom v podobe hlavy - zakladna k

clovekom,
vybavené systémom rozpoznavania obrazu, navadzacim systémom, ma
systémom,
mozZné robota pomocou gest preprogramovat na inu ¢innost.
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figelndavyvoja v priemyselne;j
robotike
Robot Co-worker
* Clovek na baze vysokej symbidzy,
e pomoc Cloveku a taktiez komunikacia v prirodzenom jazyku,
e vysoko autondmne, inteligentné a bezpecné,
e zvySovanie inteligentného ,udského” spravania sa robotoy,
e dolezita uloha — psycholdgia,
e 3D systémy na snimanie prostredia,
* rozdelenia uloh medzi robota a cloveka,
* rameno robota a ludské ruky spolu manipuluju s jednym objektom - podielaju sa
na tej istej technologickej operacii,
e uplatnenie v zdravotnictve pri rehabilitacii,
oSetrovani a pomoci imobilnym fudom.




http://dailyautomation.sk/01-zaklady-priemyselne
http://dailyautomation.sk/zakladne-pojmy-priemyselne

https://www.atpjournal.sk/novetrendy/trendy-vyvoja-v-prie
robotike.html?page_id=14754

https://www.sjf.tuke.sk/umpadi/taipvpp/2010/index.files/clanky%20F
VA_BULEJ_REJDA.pdf

https://techbox.dennikn.sk/hybridny-robot-handle-pozoruhodne-pohyblivy/

http://dailyautomation.sk/05-zaklady-priemyselnej-robotiky-co-boty-kooperujuce-
roboty-clovekom/



Dakujem za pozorn



