L.aboratorne cvicéenie C. 4

Meno: Natalia KaCmarova

Datum: 31.1. 2018

Nazov: Pozorovanie pohybu gul'6¢ky na vodorovnej a naklonenej rovine
Pomdcky: doska so Zliabkom, stopky, gul'd&ka, dizkové meradlo
Teoreticka cast’:

1. Pohyb po vodorovnej rovine je 2. Pohyb po naklonenej rovine je
rovnomerny, ak rychlost’ rovnomerne zrychleny, ak zrychlenie
je konstantna. je konstantné.
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t; — Cas, za ktory prejde vodorovny tsek  t, — €as, za ktory prejde Sikmy usek

Postup: 1. Overime, Ze pohyb gul'6¢ky po vodorovnej rovine je rovnomerny.

1. Gul'd¢ku uvoltiujeme z toho istého miesta naklonenej roviny

(¢, = konst.) a odmeriame ¢as {1, za kt. prejde vodorovny tsek l,.
2. Meranie opakujeme pre 5 roznych usekov ¢, tidaje zapisSeme

do tabulky, ur¢ime rychlost’ e.

3. Zostrojime graf zavislosti rychlosti « 0d ¢,.

Tabulka:

P.c. ¢, (cm) Z (s) e« (cm/s) Av

1. 55 0,9 61 1

2. 65 1,05 62 2

3. 75 1,3 58 2

4. 85 1,4 61 1

5. 95 1,6 59 1
60,2 1,4




2. Overime, ze pohyb gul’6¢ky po naklonenej rovine je rovnomerne zrvchleny.

4. Gul'd6¢ku uvolfiujeme postupne z roznych vzdialenosti £,
Naklonenej roviny a odmeriame ¢as Z,, za kt. prejde vzdialenost’ ..
5. Meranie opakujeme pre 5 roznych usekov £,, idaje zapiSeme
do tabulky, ur¢ime zrychlenie «.

6. Zostrojime graf zavislosti zrychlenia ¢ od ¢,.

Tabul’ka:
Pe. ¢, (cm) Z; (5) a (cm/s?) Aa
L. 50 1,3 59 6
2. 60 1,45 57 4
3. 70 1,6 55 >
4. 80 1,8 49 4
53 4.8
Grafy: 4, (cmis) A, (cm/sd)
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Zaver: 1. Pokusom sme overili, Ze pohyb gul6¢ky po vodorovnej rovine je

ROVNOMERNY’ (s nestalou dizkou rastol ¢as za, ktory guldcka presla meranu plochu).

2.Pokusom sme overili, Ze pohyb gul’6¢ky po naklonenej rovine je
ROVNOMERNE ZRY’CHLENY’ (s predlZovanim rozbehovej plochy sa zvdésovalo aj

zrychlenie).






